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MECANISMO DE REGULACION DE ELEMENTOS ABATIBLES 

DESCRIPCION 

5 OBJETO DE LA INVENCION 

La invention se refiere a un mecanismo de regulacion de elementos 
abatibles, previsto para su aplicaci6n preferentemente en la regulacion angular 
de los apoyabrazos de automoviles, sin descartar su aplicacion en otros campos 
10 en los que se requiera el abatimiento o variation angular de un elemento respecto 
de otro, como puede ser un asiento de automovil, el respaldo de una butaca, etc. 

El mecanismo se basa en la asociaci6n funcional de dos piezas de 
revolution, preferentemente discoidales, que engranan mediante un sector 

15 dentado, estando ambas piezas montadas sobre un eje, una actuando en funciones 
de trinquete y otra en funciones de corona, de manera que aquel es desplazable 
axialmente sobre el eje y respecto de la corona en combinacion con una placa 
calada en el eje y un separador susceptible de intercalarse entre el trinquete y la 
corona, para que pueda efectuarse el abatimiento del elemento en el que se 

20 aplique. 



ANTECEDENTES DE LA INVENCI6N 

25 Se conocen mecanismos para regular la angulacion entre elementos 

abatibles, de manera que en el caso concreto de apoyabrazos de automoviles, la 
regulacion en el abatimiento se puede realizar de muy diversas maneras, aunque 
de manera mas generalizada se conocen dos tipos de mecanismo de regulacion, 
uno de ellos basado en un tornillo "sinfin", y otro basado en piezas dentadas de 



corte fino, de manera que en el primer caso la regulacion resulta incomoda para 
el usuario, mientras que en el segundo caso las piezas dentadas requieren una 
precision que encarecen el producto, todo ello independientemente de que tanto 
en uno como en otro caso la totalidad de las piezas se materializan en metal, lo 
que supone un elevado peso del conjunto del mecanismo y, por supuesto, un 
costo tambien notable. 

DESCRIPCION DE LA INVENCION 

El mecanismo que se preconiza, esta concebido para resolver la 
problematica anteriormente expuesta, basandose en la asociacion de una serie de 
piezas sencillas, la mayor parte de naturaleza plastica (aunque no se descarta la 
utilization de otros materiales), con una funcionalidad simple sin que por ello se 
vea mermada la eficacia del mecanismo. 

Mas concretamente, el mecanismo de la invention comprende dos 
piezas o cuerpos discoidales montados sobre un eje, una de ellas en funciones de 
corona solidarizada a la estructura general del objeto en el que se aplique, que en 
el caso de un apoyabrazos de autom6vil ira solidarizada a la estructura de ese 
apoyabrazos, mientras que la otra pieza discoidal realiza las funciones de 
trinquete y es^s iyu^ep^ axtelmgntg^^^ la corona 

comentada y un tope formado por una placa calada en el propio eje, con lo que 
el desplazamiento del cuerpo discoidal en funcion de trinquete viene limitado por 
tal placa calada en el eje y la propia corona, complementandose con un disco 
externo cdmo superficie de apoyo axial del trinquete y como base sobre la que 
presiona un muelle que tiende a empujar a dicho disco y por lo tanto al trinquete 
contra la corona, manteniendo permanentemente engranadas ambas piezas/ 
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A exception del eje, de la placa tope y del muelle empujador, las 
restantes piezas son de plastico, incluido un separador que en el giro de la pieza 
en fiinciones de trinquete es susceptible de quedar intercalada entre este ultimo 
y la corona, al objeto de que el dentado de ambas piezas quede sin engranar y se 
posibilite el abatimiento del correspondiente elemento o apoyabrazos en el que 
este aplicado el mecanismo. 

Dichas caracteristicas dan lugar a una serie de ventajas entre las que 
pueden citarse las siguientes: 

- El mecanismo resulta mucho m£s economico que los 
convencionales, puesto que la naturaleza plastica en la que estan materializados 
algunos componentes es de notable menor costo que las piezas metalicas. 

- El conjunto del mecanismo resulta mucho mas ligero que los 
convencionales en los que suelen ser todos ellos de naturaleza metalica. 

- Es susceptible de adaptarse a diferentes lineas de estilo. 

- Es igualmente adaptable a las especificaciones de esfuerzo de 
regulation de las diferentes peticiones provinientes de los diferentes clientes, sin 
inversion alguna. 



- Resulta resistente a las solicitaciones de esfuerzos propias de la 
funcion que desempefia. 

- Es un mecanismo sencillo desde el punto de vista de montaje, 
puesto que basta con disponer sobre el eje las piezas que constituyen la corona, 
el trinquete, asi como calar la placa tope y montar el disco de apoyo para el 
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trinquete y para el muelle de empuje de este. 

En una variante de realizacion el mecanismo es susceptible de ser 
accionado mediante un mando, materializado por una cuna mediante la que se 
puede llevar a cabo la separation del trinquete respecto de la corona para 
efectuar la regulation que se pretenda, de manera que en esta variante de 
realizacion el trinquete tiene todo su contorno o superficie de enfrentamiento a 
la corona, dentado, siendo sobre el separador sobre el que actua ese mando en 
forma de cuiia. 

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS 

Para complementar la description que se esta realizando y con objeto 
de ayudar a una mejor comprensi6n de las caracteristicas del invento, de acuerdo 
con un ejemplo preferente de realizacion practica del mismo, se acompana como 
parte integrante de dicha descripcion, un juego de dibujos en donde con caracter 
ilustrativo y no limitativo, se ha representado lo siguiente: 

La figura 1 Muestra una representacion segun una perspectiva del 
mecanismo de la invencion con el disco de apoyo y muelle extremos en 
explosion, __^jobj^ la pieza en funciones 

de trinquete y la pieza en funciones de corona. 

La figura 2.- Muestra una perspectiva general del mecanismo en la 
que la pieza discoidal en funciones de trinquete esta separada de la pieza discoidal 
en funciones de corona, aunque con el separador dispuesto externamente a dicha 
dos piezas. 
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La figura 3.- Muestra una vista en perspectiva como la de la figura 
anterior, pero en este caso manteniendo la separacion entre las piezas discoidales 
en funciones de trinquete y de corona, como consecuencia de que el separador 
este intercalado entre ambas. 

5 

La figura 4.- Muestra otra vista en perspectiva del mismo mecanismo 
en una posicion del trinquete en la que se esta realizando la expulsion del 
separador, para permitir que tal trinquete vuelva a alcanzar la posicion de 
engrane con la corona. 

10 

La figura 5.- Muestra una vista en seccion del mecanismo 
representado en las figuras anteriores, en donde el trinquete esta engranando con 
la corona. 

15 La figura 6.- Muestra otra vista en seccion igual a la de la figura 

anterior pero en este caso con el trinquete separado de la corona. 

La figura 7.- Muestra una alternativa de realizacion del mecanismo, 
el cual puede ser accionado mediante un mando en forma de cuna. 

20 

La figura 8.- Muestra, finalmente, una vista en explosion de las 
distintas piezas que constitnyen el m^camMno representado en la figura anterior, 
sin el eje de montaje de todas esas piezas. 

25 -v. 

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCl6N 

Gomo se puede ver en las figuras referidas, el mecanismo de la 
invencion se constituye a partir de dos piezas discoidales (1) y (2) montadas sobre 
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un eje comun (3), de manera que la pieza discoidal (1) va a constituir un trinquete 
y la pieza discoidal (2) va a constituir una corona, estando esta solidarizada a la 
estructura general del elemento donde se aplique el mecanismo, como puede ser 
el apoyabrazos de un vehiculo automovil, mientras que el eje (3) es libre. Por su 
parte, la pieza discoidal en funciones de trinquete (1) esta pre vista para poderse 
desplazar axialmente, tras su giro, respecto del eje (3) y por lo tanto respecto de 
la corona (2). Las dos piezas discoidales (1) y (2) estan dotadas de un sector 
dentado (4), quedando en ambos casos enfrentados entre si, con la particularidad 
de que el trinquete (1) presenta un sector de su contorno afectado de un rebaje (5) 
cuya funcion se expondra con posterioridad. Ademas del trinquete (1) y corona 
(2), sobre el eje (3) va calado un disco (6) determinante de una placa de tope para 
el desplazamiento axial del trinquete (1), estando asf mismo en ese eje (3) 
montado un disco extemo (7) en el que apoya el trinquete (1), constituyendo a su 
vez un apoyo para un muelte axial (8) dispuesto tambien sobre el eje (3) a 
continuaci6n del disco de apoyo (7). El disco (6) en funciones de placa de tope 
tiene una configuracion en cruz, como se puede ver en la figura 1 

El conjunto del mecanismo se complementa con un separador (9) 
dispuesto lateralmente, guiado sobre la superficie de la corona (2), estando ese 
separador (9) empujado constantemente por medio de un resorte (10) contra el 
mecanismo, o lo que es lo mismo contra la corona (2) y trinquete (1). Tambien 
siel ha pre visto„_una _ parej a„de resalte 11) sobre la .corona j(2)l y un resalte 
arqueado (12) a modo de nariz sobre la superficie lateral constitutiva del trinquete 

a). 

De acuerdo con las caracteristicas referidas, el funcionamiento del 
mecanismo para Uevar a cabo la regulaci6n del cuerpo de abatimiento en el que 
se aplique, como puede ser el apoyabrazos del vehiculo automovil, ser£ como 
sigue: 
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- El giro de la pieza discoidal (1) en fiinciones de trinquete lleva 
consigo su deslizamiento sobre la corona (2), provocando que el dentado (4) de 
ambas piezas produzca el desplazamiento axial del trinquete (1) respecto del eje 
(3). Mientras que esa pieza discoidal o trinquete (1) este girando hasta el maximo 
5 de su regulacion, el separador (9) se mantiene constantemente empujado por el 
resorte (10) contra la superficie lateral de la corona (2) y trinquete (1), ya que la 
separacion que se puede producir entre los dientes es inferior al separador (9) 
susceptible de intercalate entre esos dos cuerpos o piezas discoidales (1) y (2). 

10 Ahora bien, cuando el giro del trinquete (1) alcanza su maximo 

desplazamiento de regulacion, entonces la zona rebajada (5) del mismo queda 
enfrentada al separador (9) , con lo que este puede penetrar entre el trinquete (1) 
y corona (2), a traves de esa zona rebajada, quedando interpuesto entre ambas 
piezas (1) y (2) lo que las manlendr& separadas para conseguir el abatimiento del 

15 apoyabrazos del vehiculo, o elemento en el que este aplicado el mecanismo. 

Durante el giro del trinquete (1), el muelle (8) tiende a cada salto de 
los dientes (4), a que el trinquete (1) vuelve a su posicion inicial o de engrane con 
la corona (2), hasta que el separador (9) queda intercalado como anteriormente 
20 se ha dicho. 

La recuperacion inicial o de engrane entre el trinquete o corona se 
cdiisigue meffiahte la expulsion cpf del separador (9), lo que se' reafiza mediante 
el empuje de dicho separador (9) por parte del resalte en forma de nariz (12) del 
25 mismo, ya que en dicho giro se resalte (12) producira un empuje hacia fuera del 
separador (9) en contra del resorte o muelle (10) que tiende a empujarlo 
constantemente hacia el interior. 



En una variante de realization mostrada en las figuras 7 y 8, el 



10 
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mecanismo comprende la pieza discoidal (1) en functor de trinquete la pieza 
*sco«iaI (2) en fimciones de corona, ambas m ontadas sobre e. eje (3), as, eomo 
el dentado (4), que en e St e caso afecta a todo el contorno de las superficies 
enfrentadas de dichas piezas discoidales (1) y (2), contando igualmente con el 
d,sco de apoyo extemo (7), el muelle de empuje (8), las patillas (9") del 
separador (9'), patijlas que se alojan en las venunas (2') de la corona (2) 
complementodose con un elemento de mando (13) en forma de cuna que al ser 
acconado convementemente actfa sobre el separador (!>■) produciendo el 
desplazamiento axial del trhujuete (1, respeeto a la corona (2) y por lo tanto su 
separacian, es decir el desengrane entre los dientes (4) de dichas piezas 
discoidales (1) y (2). 
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REIVINPICACIONES 

P.- Mecanismo de regulation de elementos abatibles, que estando 
previsto para ser aplicable en la regulaci6n angular de un elemento abatible 
5 respecto de una estructura fija, como puede ser el apoyabrazos de un vehiculo 
o automovil, esencialmente se caracteriza porque se constituye a partir de dos 
piezas de revoluci6n, preferentemente discoidales, (1) y (2), montadas sobre un 
eje comun (3), estando aquellas dotadas de sendos dentados enfrentados (4) que 
tienden a engranar permanentemente entre si; habiendose previsto que la pieza 
10 discoidal (2) realice las funciones de corona estando solidarizada a la estructura 
general del elemento en el que se aplique, mientras que la pieza discoidal (1) 
realiza las funciones de trinquete y va montada sobre el eje (3) con facultad de 
desplazamiento axial, entre unos topes estableeidos por una placa tope (6) calada 
en el eje (3) y un disco de tope externo (7) que se constituye a su vez en apoyo 
15 paraunresorte (8) que tiende permanentemente a empujar a la pieza discoidal en 
funcion de trinquete (1) contra la corona (2); habiendose previsto que 
externamente y guiado sobre la corona (2) este dispuesto un separador (9) 
empujado constantemente por un resorte (10), siendo aquel susceptible de 
intercalarse entre corona (2) y trinquete (1) para impedir el engranaje y posibilitar 
20 el basculamiento del elemento en el que est6 aplicado el mecanismo propiamente 
dicho. 



2 a .- Mecanismo de regulation de elementos abatibles, segun 
reivindicacion l a , caracterizado porque la pieza discoidal en funciones de 
25 trinquete (1) cuenta con un sector determinante de ur* zora 

es susceptible de alojarse el separador (9) y mantener separados los dientes (4) 
del trinquete (1) y corona (2), permitiendo el basculamiento del elemento en el 
que este aplicado el conjunto. 
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3 a .- Mecanismo de regulation de elementos abatibles, segun 
reivindicacion l a , caracterizado porque el conjunto incluye un separador (9') 
susceptible de ser accionado por un mando (13) en forma de curia. 
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MECANISMO DE REGUL, A CION DE ELEMENTOS ABATIBT.ES 

'• RESUMEN 

5 El mecanismo comprende dos cuerpos discoidales (1) y (2) montados 

sobre un eje libre (3), estando ambos cuerpos discoidales (1) y (2) dotados en sus 
caras de enfrentamientb de un sector dentado (4), determinando la pieza discoidal 

(1) un trinquete, mientras que la pieza discoidal (2) constituye una corona, 
estando dsta solidarizada a la estructura general en la que se aplique el conjunto 

10 del mecanismo, mientras que el trinquete (1) esta montado sobre el eje (3) con 
facultad de desplazamiento axial para posibilitar la separacion de los dientes (4) 
y llevar a cabo el basculamiento del elemento en el que se aplique, previa 
introduccidn de un separador (9) en un rebaje (5) establecido en le propio 
trinquete (1), tras alcanzar este una posicidn determinada respecto de la corona 

15 (2). El trinquete (1) est£ requerido hacia una posicion de engrane con la corona 

(2) por medio de un resorte (8) que apoya sobre un disco externo (7). 
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FIG. 4 
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